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PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado em Engenharia Elétrica
10° Periodo

Eixo Tecnolégico: Eletricidade Industrial

Ano 2024/1
|1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR |
|Componente Curricular ||Administragéo de Recursos Humanos |
|Abreviatura || |
|Carga hordéria presencial ||40h/a |

Carga horaria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser
preenchido se essa carga horaria estiver prevista em PPC. A carga horaria a
distancia deve observar o limite maximo previsto na legislagdo vigente
referente a carga hordaria total do curso.)

|Carga horéria de atividades teéricas ||40h/a |
|Carga horéria de atividades praticas ||Oh/a |
Carga horaria de atividades de Extensdo oOh/a
Carga horéria total | 40h/a |
Carga horéria/Aula Semanal | 2h/a |
Professor | Daniel Almeida da Costa Pessanha |
[Matricula Siape [[2165990 |
|

[2) EMENTA

Metodologia de Planejamento; Orientagdo de Pesquisa Bibliografica; Regras de Elaboragdo de Documentos Técnicos; Técnicas de
Criatividade; Orientacdo sobre Preparagdo e Apresentagdo de Palestra; Técnicas de Subdivisdo de Trabalho; Estabelecimento de
Cronograma; Orgamento de Projeto; Desenvolvimento do Projeto de Fim de Curso.

[3) OBJETIVOS

Pesquisar e aplicar os conhecimentos adquiridos durante o curso em um trabalho, enfocando pelo menos um destes aspectos:
desenvolvimento de sistemas, estudo e aplicagdo de novas tecnologias ou pesquisa em um determinado tema da area.

I 4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZACAO DA MODALIDADE DE ENSINO

I ——

_ e

5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO

[6) CONTEUDO |

|(O contetdo programatico sera definido pelo Professor da disciplina) |

[7) PROCEDIMENTOS METODOLGGICOS |
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|7) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

e Aula expositiva dialogada

e Atividades em grupo ou individuais

e Pesquisas.

e Avaliacdo formativa

Serdo utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais e trabalhos em dupla sobre os conteddos
trabalhadas ao longo do semestre letivo.

Todas as atividades sao avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugées, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovacéo, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

|8) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS

|Projetor, lousa e computadores para acessarem a plataforma Moodle, onde sera disponibilizado o material didatico.

|9) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGAO DA EXTENSAO PREVISTAS

| Local/Empresa | Data Prevista | Materiais/Equipamentos/Onibus

|10) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data ||Contel]do / Atividade docente e/ou discente

09 de Abril de 2024
Semana de integragdo
12 aula (2h/a)

02 de Julho de 2024
Processos de gestdo de pessoas
22 aula (2h/a)

09 de Julho de 2024
Cargos
32 aula (2h/a)

16 de Julho de 2024
Gestdo de pessoas com base em competéncias
42 aula (2h/a)

23 de Julho de 2024
Teste 1
52 aula (2h/a)

30 de Julho de 2024
Recrutamento de pessoas
62 aula (2h/a)

06 de Agosto de 2024
Selecdo de pessoas
72 aula (2h/a)

13 de Agosto de 2024

Aula de exercicios
82 aula (2h/a)

20 de Agosto de 2024
Avaliagdo P1
92 aula (2h/a)

27 de Agosto de 2024
Modelagem do trabalho
102 aula (2h/a)

03 de Setembro de 2024
Gestdo e revisdo do desempenho
112 aula (2h/a)
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|10) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

10 de Setembro de 2024
Teste 2
122 aula (2h/a)
17 de Setembro de 2024
Compensacao

132 aula (2h/a)

24 de Setembro de 2024
Treinamento e desenvolvimento de pessoas
142 aula (2h/a)

01 de Outubro de 2024
Avaliagdo P2
152 aula (2h/a)

08 de Outubro de 2024
Vista de prova e 22 chamada das avaliagdes P1 e P2
162 aula (2h/a)

15 de Outubro de 2024
Avaliagdo P3
172 aula (2h/a)

22 de Outubro de 2024

182 aula (2h/a) Entrega dos resultados finais

[11) BIBLIOGRAFIA |

|11.1) Bibliografia basica ||11.2) Bibliografia complementar |
CHIAVENATO, ldalberto. Recursos humanos: o capital humano |[GEHRINGER, Max. O Melhor de Max Gehringer na CBN: 120
das organizagdes. Sdo Paulo: Atlas, 2023. conselhos sobre carreira, curriculo, comportamento e

MAXIMIANO, Antonio Cesar Amaru. Recursos humanos:||lideranga. Sdo Paulo: Globo, 2008.v. 1.
estratégia e gestdo de pessoas na sociedade global - Rio de|[MOSCOVICI, Fela. Desenvolvimento Interpessoal: treinamento

Janeiro: LTC, 2014. em grupo. 14. ed. Sdo Paulo: José Olympio, 2003.
MILKOVICH, George T. Administracdo de recursos humanos — 12||FAISSAL, Reinaldo; et al. Atragdo e Sele¢do de Pessoas. Rio de
ed. — S3o Paulo: Atlas, 2018. Janeiro: FGV, 2005.

Daniel Almeida da Costa Pessanha Rafael Gomes da Silva

Componente CurricuI:o,LedSn?i?\ristra a0 de Recursos Coordenador
P Humanos ¢ Curso Superior de Bacharelado em Engenharia Elétrica

COORDENACAO DE CURSO TECNICO DE NiVEL MEDIO EJA DE LOJISTICA

Documento assinado eletronicamente por:
» Daniel Almeida da Costa Pessanha, PROFESSOR ENS BASICO TECN TECNOLOGICO, em 05/08/2024 17:56:37.

« Rafael Gomes da Silva, COORDENADOR(A) - FUC1 - CEECM, COORDENAGAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA ELETRICA, em
09/08/2024 20:53:50.

Este documento foi emitido pelo SUAP em 05/08/2024. Para comprovar sua autenticidade, faca a leitura do QRCode ao lado ou acesse
https://suap.iff.edu.br/autenticar-documento/ e forneca os dados abaixo:

Codigo Verificador: 569294
Codigo de Autenticagdo: a047d0c0fd
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MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL FLUMINENSE
CAMPUS MACAE
RODOVIA AMARAL PEIXOTO, KM 164, None, IMBOASSICA, MACAE / RJ, CEP 27925-290
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PLANO DE ENSINO 31/2024 - CEECM/DECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado em Engenharia Elétrica
1.° Semestre / 10.° Periodo

Ano: 2024/1

|1) IDENTIFICAGAO DO COMPONENTE CURRICULAR

|
[componente Curricular ||Projeto de Subestagéo |
|Abreviatura ||CESM.76 ]
|carga horaria total [l40 |
|Carga horaria/Aula Semanal ||2 |
|Professor ||Matheus Rodrigues Arruda |
[Matricula Siape |[3319205 |
[2) EMENTA |

Esquemas elétricos. Equipamentos elétricos de subestagdes. Diagramas unifilares. Requisitos de seguranca. Arranjo fisico:
patio de manobras e casa de controle. Materiais utilizados em subestagdes. Servigos auxiliares CA e CC. Sistema de controle
e protecdo, aterramento e SPDA.

[3) OBIETIVOS DO COMPONENTE CURRICULAR |
|Capacitar 0 aluno a projetar, operar e solucionar problemas de Subestacdes. ]
[4) conTEUDO |

1. Subestacgdes;

1.1 Tipos;

2. Equipamentos principais;

2.1 Disjuntores;

2.2 Religadores;

2.3 Para-Raios;

2.4 Transformadores;

2.5 Transformador de Corrente-TC;
2.6 Transformador de Potencial-TP;
2.7 Retificador;

2.8 Baterias;

2.9 Reles de Protegao;

2.10 Aterramento;

2.11 SPDA.

3. Configuracdes;

3.1 Arranjos Fisicos e Diagramas.

4. Principais falhas e reparos.

|5) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS
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|5) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

e Aula expositiva dialogada;
e Atividades individuais e em grupo presencial e na plataforma Moodle;
e Avaliacao formativa.

Serdo utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais, trabalhos individuais e em grupo referentes aos
assuntos do contetido acima que séo trabalhados ao longo do semestre letivo.

Todas as atividades sé@o avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovacgao, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

|6) RECURSOS FisICOS, MATERIAIS DIDATICOS E LABORATORIOS

e Quadro branco;
e Projetor;
e Recursos audio visuais.

|7) VISITAS TECNICAS E AULAS PRATICAS PREVISTAS

[LocallEmpresa [Data Prevista |Materiais/Equipamentos/Onibus

|8) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data ||Contel’1do | Atividade docente e/ou discente

08 de Abril de 2024
Semana de integracéo e apresentacao da disciplina
1.2 aula (2h/a)

01 de Julho de 2024
1.1 Conceitos Iniciais
2.2 aula (2h/a)

2.. Subestacoes;
08 de Julho de 2024
2.1 Conceitos
3.2 aula (2h/a)
2.2 Tipos

3. Equipamentos principais;
15 de Julho de 2024
3.1 Disjuntores;
4.2 aula (2h/a)
3.2 Religadores;

3.3 Para-Raios;

3.4 Transformadores;

3.5 Transformador de Corrente-TC;
22 de Julho de 2024
3.6 Transformador de Potencial-TP;
5.2 aula (2h/a)
3.7 Retificador;

3.8 Baterias;

3.9 Reles de Protecao;

05 de Agosto de 2024
4. Aterramento em Subestacdes
6.2 aula (2h/a)

12 de Agosto de 2024
5. SPDA.
7.2 aula (2h/a)

19 de Agosto de 2024
Avaliacdo 1 (A1)
8.2 aula (2h/a)
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8) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

26 de Agosto de 2024
Vista de Prova
9.2 aula (2h/a)

02 de Setembro de 2024

10.2 aula (2h/a)

6. Configurac@es; 6.1 Arranjos Fisicos e Diagramas.

09 de Setembro de 2024

7. Sistemas de Protegéo
11.2 aula (2h/a)

16 de Setembro de 2024

12.2 aula (2h/a)

Atividade em sala: Interpretacéo projeto subestagao

23 de Setembro de 2024

13.2 aula (2h/a)

8. Principais falhas e reparos.

30 de Setembro de 2024
Exercicios em Grupo
14.2 aula (2h/a)

07 de Outubro de 2024

15.2 aula (2h/a)

Revendo conceitos, realizando exercicios e esclarecendo

dividas sobre os assuntos vistos e estudados até esta aula.

14 de Outubro de 2024
Avaliacdo 2 (A2)
16.2 aula (2h/a)

21 de Outubro de 2024
Avaliacao 3 (A3)
17.2 aula (2h/a)

|9) BIBLIOGRAFIA

[9.1) Bibliografia basica

||9.2) Bibliografia complementar

MAMEDE, Filho. Manual de Equipamentos Elétricos. Rio de
Janeiro: LTC. BARROS, Beijamin Ferreira; GEDRA, Ricardo
Luis. Cabine Priméria — Subestagdes de Alta Tenséao de
Consumidor. Editora Erika. MAMEDE FILHO, Jo&o.
Instalag6es elétricas industriais. 8. ed. Rio de Janeiro: Livros
Técnicos e Cientificos, 2010. xvi, 666 p., il.[Broch.].

SANTOS, Thomas Coelho da Conceicao. Projeto Basico de
Implantagéo de uma subestagéo de 230/138Kv ao sistema
interligado nacional. Dissertagdo de graduacgao, UFRJ.
D'AJUZ, Ary et al. Equipamentos elétricos: especificacdo e
aplicacdo em subestacdes de alta tenséo. Rio de Janeiro:
FURNAS CENTRAIS ELETRICAS S.A., 1985.

Matheus Rodrigues Arruda
Professor
Projeto de Subestagéo
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MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL FLUMINENSE
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PLANO DE ENSINO 46/2024 - CECACM/DECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado em Engenharia Elétrica
2.° Semestre / 7.° Periodo

Eixo Tecnolégico Engenharia Elétrica

Ano 2024/1

[1) IDENTIFICAGAO DO COMPONENTE CURRICULAR |
|C0mponente Curricular ||ROBC')TICA |
|Abreviatura ||ROB |
|carga horéria total [8oh |
|Carga horaria/Aula Semanal ||4 h |
|Professor ||Luiz Alberto Oliveira Lima Roque |
[Matricula Siape |[1654938 |

|

[2) EMENTA

Tipos de robds; Estrutura mecanica: transmissdes, atuadores, elementos terminais; Sensores para robdtica; Sistemas de
viséo; Selecdo de robds industriais; Ferramentas matematicas para localizacédo espacial; Cinematica e dinamica de robos;
Controle cinematico e dinamico; Programacéao e simulacao de robos.

|3) OBJETIVOS DO COMPONENTE CURRICULAR

1.1. Geral:

Apresentar os fundamentos da robética industrial de manipulagdo; Introduzir os elementos componentes da estrutura de
robds; Desenvolver programas de comando para robds manipuladores; Introduzir os fundamentos fisicos e matematicos dos
principais tipos de robds; Desenvolver modelos em software de simulagdo matematica. Aplicar as técnicas de controle
aos modelos propostos; Apresentar e desenvolver o projeto e a construcéo de um protétipo de robdtica.

1.2. Especificos:

Estabelecer bases teéricas da roboética. Desenvolver habilidades de programacédo para conjuntos educacionais
robéticos, nas linguagens nxt-g e nxc, respectivamente baseadas nos paradigmas de blocos e literais. Aprender a
realizar o controle de robds em plataformas de simulagdo como Open Roberta Lab e Gears Bot.

[4) conTEUDO
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[4) conTEUDO |

1 Retrospectiva histérica e estado-da-arte em rob6s industriais. Introdugdo a robdtica. Histérico sobre robds.
Definigao de robé. Classificacéo de robds. Aplica¢des de robds industriais.

2 Atuadores. Sensores Efetuadores.

3 Tecnologias e nomenclatura técnica em robética. Selegcdo de robds industriais. Montagem robotizada. Avaliagédo
de desempenho de robés industriais.

4 Sistemas periféricos para robds industriais. Avaliacdo de desempenho de rob6s industriais.

5 Soldagem robotizada. Tendéncias e aplicages especiais em robdtica.

7 Estruturas cinematicas de um robd. Introducdo a cinemética de robds manipuladores. Matriz de rotacdo no
espaco. Rotacdes notaveis. Rotagdes sucessivas.

8 Matriz de transformacdo homogénea. Deslocamentos sucessivos.

9 Angulos de Euler x Angulos RPY. Convengéo de Denavit-Hartenberg.

10 Cinemética direta e inversa de manipuladores.

11 Modelagem dindmica de um robd de cadeia aberta. Velocidades e relagbes diferenciais. Matriz Jacobiano.
Jacobiano inverso.

12 Forgas e andlise dindmica. Momentos de inércia. Equagéo matricial para célculo do torque em manipuladores de
cadeia aberta.

13 Controle de robds industriais. Introdugao ao controle de robds. Controle no espago de juntas.

14 Controle independente por junta. Controle em malha fechada.

15 Linguagens de programacao de rob0s industriais. Geracdes de linguagens de programacao de robds.

16 Estrutura das linguagens de programagao de robds.

17 Introducdo a histéria da robdtica. F undamentos de robotica; Tipos de robos;

Caracteristicas construtivas e funcionais; Estrutura mecanica: transmissoes, atuadores, elementos

terminais;

18. Desenvolvimento de Prot6tipos Industriais em conjuntos educacionais robéticos.

19. Aprendizado e pratica em ambientes de desenvolvimento integrado para robética educacional em linguagem
orientadas a programagao textual (RAPID, NXT-G, NXC e Open Roberta Lab).

20. Estudo de sensores utilizados em conjuntos educacionais para robética.

Detector ultrassénico.

Sensor de fim de curso.

Realizagdo de comandos por sensores de voz.
Sensor de Luminosidade.

Sensor de cor para movimentagdo em trajetos.
Sensor de rotagao.

Comunicagéo sem fio de robds.

N o o DR

21. Desenvolvimento de habilidades para montagem e programacgé&o dos seguintes prototipos.

. Seguidor de Linha.
. Explorer.

Sumao.

. Shooter Bot.

. Claw Strike.

. Alligator.

. Color Sorter.

. Robotic Arm.

0 N O U W N R

|5) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

¢ Aula expositiva dialogada - E a exposicdo do contetido, com a participacéo ativa dos alunos, cujo conhecimento deve
ser considerado e pode ser tomado coo ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem
e discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na producgdo de novos conhecimentos. Propde a superagdo da passividade e imobilidade intelectual
dos estudantes.

Serao utilizados como instrumentos avaliativos: 3 provas individuais.

Todas as atividades sao avaliadas segundo o desenvolvimento das resolug¢des, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovagao, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

|6) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS E LABORATORIOS

|Conjuntos robéticos educacionais do professor da disciplina, armazenados no laboratério de robética

|7) AULAS PRATICAS PREVISTAS

|LocaIIEmpresa ||Data Prevista ||MateriaisIEquipamentosI()nibus

|Laboratério de Automacéo e Robdtica ”1/7/2024 a 23/10/2024 HConjuntos robéticos educacionais
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|7) AULAS PRATICAS PREVISTAS

|Instituto Federal Fluminense - Campus Macaé || ||Simuladores robéticos

|8) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data

|contetido I Atividade docente elou discente

1/7/2024

1.2 aula (2h/a)

INTRODUGAO A ROBOTICA

11.2 aula (2h/a)

3/7/2024
INTRODUCAO A ROBOTICA

2.2 aula (2h/a)

8/7/2024 APRESENTACAO DOS AMBIENTES DE DESENVOLVIMENTO INTEGRADO PARA
PROGRAMAGCAO DE CONJUNTOS EDUCACIONAIS ROBOTICOS: LEGO MINDSTORMS NXT-G

3.2aula (2h/a) E NXC

10/7/2024 APRESENTACAO DOS AMBIENTES DE DESENVOLVIMENTO INTEGRADO PARA
PROGRAMAGAO DE CONJUNTOS EDUCACIONAIS ROBOTICOS: LEGO MINDSTORMS NXT-G

4.2 aula (2h/a) E NXC

15/712024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGCAO DO ROBO SEGUIDOR DE

5.2 aula (2h/a) LINHA EM LINGUAGEM NXT-G

171712024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGCOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO SEGUIDOR DE

6.2 aula (2h/a) LINHA EM LINGUAGEM NXT-G

22/712024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGCAO DO ROBO EXPLORER EM

72 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G

241712024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMACAO DO ROBO EXPLORER EM

82 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G

31/07/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGCOES PARA PROGRAMAGCAO DO ROBO SUMO EM

9.2 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G

5/8/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO SUMO EM

102 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G

31/07/2024

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO CLAW STRIKE EM
LINGUAGEM NXT-G

5/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMACAO DO ROBO CLAW STRIKE EM
12.2 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
7/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO CLAW STRIKE EM
132 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
12/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMACAO DO ROBO SHOOTER BOT EM
14.2 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
14/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO SHOOTER BOT EM
15 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
19/08/2024

Avaliacdo 1 (A1)
1.2a 15.2 aula (30h/a)
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[8) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO
21/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO ALLIGATOR EM
16.2 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
26/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO ALLIGATOR EM
172 aula (2ha) LINGUAGEM NXT-G
28/08/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGC A O
COES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO COLOR SORTER EM
18.2 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
2/09/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO COLOR SORTER EM
102 aula (2ha) LINGUAGEM NXT-G
4/09/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACO A .
COES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO PUPPY EM
20 aula (2h/a) LINGUAGEM NXT-G
9/9/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO PUPPY EM
212 aula (2ha) LINGUAGEM NXT-G
11/9/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACO A .
COES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO BRACO
222 aula (2ha) AUTOMATICO EM LINGUAGEM NXT-G
16/9/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGG A O
COES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO BRAGO
232 aula (2ha) AUTOMATICO EM LINGUAGEM NXT-G
18/9/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO FORKLIFT EM
242 aula (2ha) LINGUAGEM NXT-G
23/9/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO FORKLIFT EM
25,2 aula (2ha) LINGUAGEM NXT-G
25/9/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO SEGUIDOR DE
26.2 aula (2ha) LINHA EM NXC
30/9/2024
ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO EXPLORER EM NXC
27.2 aula (2h/a)
2/10/2024
ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO SUMO EM NXC
28.2 aula (2h/a)
7/10/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO CLAW STRIKE EM
29.2 aula (2h/a) NXC
9/10/2024 i i A
ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO FORK LIFT EM NXC
30.2 aula (2h/a)
14/10/2024 ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACO A .
COES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO COLOR SORTER EM
31.2aula (2h/a) NXC
16/10/2024
Avaliacdo 2 (A2)
16.2 a 31.2 aula (32h/a)
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|8) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

21/10/2024
SIMULADORES ROBOTICOS ONLINE OPEN ROBERTA LAB E GEARS BOT
32.2aula (2h/a)
23/10/2024
Avaliacdo 3 (A3)
32.2 aula (2h/a)

As vistas de prova ocorrerdo ao

) . N -~ ||Vistas de prova
final da aula seguinte a avaliacéo.

[9) BIBLIOGRAFIA |
|9.1) Bibliografia basica ||9.2) Bibliografia complementar |

BARRIENTOS, Antonio. Fundamentos de
robética. 2. ed, MCGRAW-HILL /

INTERAMERICANA DE ESPANA, 2007. ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima Roque; GONCALVES,

Vitor Emanoel. Programando robds Lego com linguagens

SALANT, Michael A. Introdugdo a robdtica. S&o|INXC e NXT-G. Editora Itacaiunas. 2019. Belém — PA.
Paulo: Makron Books.

ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima Roque; GONGCALVES,
SCIAVICCO,  Lorenzo;  SICILIANO,  Bruno.|[Vitor Emanoel. Introducdo ao kit robético Lego EV3 -
Modelling and control of robot manipulators.[Programe seus robdés com linguagem de blocos. Editora

2nd.ed. London: Springer, 2000. (Advanced|casa do Cédigo. 2018. S&o Paulo — S.P.
textbooks in control and signal processing).

Luiz Alberto Oliveira Lima Roque Rafael Gomes da Silva
Professor Coordenador
Robdtica Industrial Curso Superior de Bacharelado em Engenharia Elétrica

COORDENACAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

Documento assinado eletronicamente por:
» Luiz Alberto Oliveira Lima Roque, COORDENADOR(A) - FUC1 - CAUTCM, COORDENACAO DO CURSO TECNICO DE NiVEL MEDIO PRESENCIAL DE AUTOMAGAO
INDUSTRIAL, em 31/07/2024 17:56:09.

« Rafael Gomes da Silva, COORDENADOR(A) - FUC1 - CEECM, COORDENAGAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA ELETRICA, em
05/08/2024 10:06:09.

Este documento foi emitido pelo SUAP em 31/07/2024. Para comprovar sua autenticidade, faga a leitura do QRCode ao lado ou acesse
https://suap.iff.edu.br/autenticar-documento/ e fornega os dados abaixo:

Codigo Verificador: 567966
Cddigo de Autenticagdo: 7aeb5d55e5
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PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado em Engenharia Elétrica
102 Periodo

Eixo Tecnoldgico: Eletricidade Industrial

Ano 2024
|1) IDENTIFICAGAO DO COMPONENTE CURRICULAR |
|Componente Curricular ||Empreendedorismo e Andlise de Negdcio |
|Abreviatura |EMPREEN |
|Carga horaria total ||40h/aula |
|Carga horéria/Aula Semanal ||1h30/au|a |
|Professor ||Elizabeth Yara Carolina Contesini Soares da Silva |
[Matricula Siape 3399556 |
[2) EMENTA |

Proposta de unidade curricular com contetdo de vanguarda relacionado a Engenharia Elétrica, a ser apreciada e aprovada pelo
Colegiado de Curso. Areas preferenciais de oferecimento: Eletrénica, Maquinas Elétricas e Acionamentos, Sistemas Elétricos de
Poténcia e Controle e Automagdo. Esta modalidade de UC ndo podera ser equivalente a atividades complementares, UC
optativas ou mesmo "Topicos Especiais” existentes em outros cursos do IFFluminense, devendo o aluno cursa-la
obrigatoriamente no curso de Engenharia Elétrica.

|3) OBJETIVOS DO COMPONENTE CURRICULAR

Disciplina flexivel abordando tépicos varidveis: Estudos relacionados a tépicos relevantes a Engenharia, como tendéncias,
desenvolvimento, técnicas, preparagdo para o mercado de trabalho. O programa é divulgado por ocasido do oferecimento da
disciplina.

|4) CONTEUDO

1. Empreendedorismo

2. Perfil do Empreendedor

3. Intraempreendedorismo

4. Avaliagdo de Oportunidades
5. Processo de Empreender

6. Plano de negdcios

|5) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS
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|5) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

o Aula expositiva dialogada - E a exposigio do contetido, com a participagio ativa dos alunos, cujo conhecimento deve ser
considerado e pode ser tomado como ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem e
discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na produgdo de novos conhecimentos. PropGe a superagdo da passividade e imobilidade intelectual dos
estudantes.

o Estudo dirigido - E o ato de estudar sob a orientagdo e diretividade do professor, visando sanar dificuldades especificas.
Prevé atividades individuais, grupais, podendo ser socializadas: (i.) a resolugdo de questdes e situagées-problema, a partir
do material de estudado; (ii.) no caso de grupos de entendimento, debate sobre o tema estudado, permitindo a
socializagdo dos conhecimentos, a discussdo de solugdes, a reflexdo e o posicionamento critico dos estudantes ante a
realidade da vida.

e Atividades em grupo ou individuais - espago que propicie a construgdo das ideias, portanto, espago onde um grupo
discuta ou debata temas ou problemas que sdo colocados em discussdo.

e Pesquisas - Analise de situagdes que tenham cunho investigativo e desafiador para os envolvidos.

e Avaliagdo formativa - Avaliagdo processual e continua, de forma a examinar a aprendizagem ao longo das atividades
realizadas (produgdes, comentarios, apresentagdes, criacdo, trabalhos em grupo, entre outros).

Serdo utilizados como instrumentos avaliativos: resenhas escritas, resolucdo de listas de exercicios e trabalhos individuais sobre
os conteuddos abordados ao longo do semestre letivo, como segue:

P1:

e Férum de Participagdo: 1,5 pontos — Prazo: 09/08/2024

¢ Resenha filme “Fome de Poder” com foco empreendedorismo: 3,5 pontos — Prazo: 26/07/2024
¢ Modelo CANVAS: 5,0 pontos — Data: 23/08/2024

P2:

e Elaborac¢do Plano de Negdcio: 10,0 pontos — Prazo: 04/10/2024

P3:

e Pesquisa “Estudo de Caso Empreendedor”: 10,0 pontos — Data: 25/10/2024

Todas as atividades sdo avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovacgdo, o estudante deverd obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos do
semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

|6) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS

Disponibilizagdo de material didatico no Sistema Q-Académico WEB.

|7) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data “Contet’xdo / Atividade docente e/ou discente

04 de julho de 2024
Apresentacao e expectativa dos alunos
12 e 22 qula (1h30/a)

11 de julho de 2024
1.Empreendedorismo: defini¢do, evolugdo e pilares
32 e 42 gula (1h30/a)

18 de julho de 2024
2. Perfil Empreendedor
52 e 62 gula (1h30/a)

25 de julho de 2024 3. Intraempreendedor

72 ¢ 82 aula (1h30/a) Entrega da resenha filme “Fome de Poder” - Prazo: 26/07/2024.

01 de agosto de 2024

4. Avaliando Oportunidades
92 e 102 aula (1h30/a)
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|7) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

08 de agosto de 2024 5. Processo de Empreender
112 e 122 aula (1h30/a) Semana final para participagdo no férum avaliativo - Prazo: 09/08/2024.
15 de agosto de 2024

6. Duvidas sobre a atividade
132 e 142 aula (1h30/a)

7. Prazo final de entregas das atividades avaliativas:

* Forum de Participagdo: 1,5 pontos — Prazo: 09/08/2024
22 de agosto de 2024

¢ Resenha filme “Fome de Poder” com foco empreendedorismo: 3,5 pontos —

152 e 162 aula (1h30/a
( /a) Prazo: 26/07/2024

* Modelo CANVAS: 5,0 pontos — Data: 23/08/2024

29 de agosto de 2024
8. Plano de negdcios: Conceitos iniciais, Resumo Executivo e Planejamento Estratégico
172 e 182 aula (1h30/a)

05 de setembro de 2024
9. Plano de negdcios: Produtos e Mercado
192 e 202 aula (1h30/a)

12 de setembro de 2024

10. Plano de negécios: Plano de Marketing e Vendas
212 e 222 aula (1h30/a)

19 de setembro de 2024
11. Plano de negdcios: Viabilidade Estratégica e Financeira
232 e 242 aula (1h30/a)

26 de setembro de 2024

12. Plano de negdcios: Implementagdo e Cronograma
252 e 262 aula (1h30/a)

03 de outubro de 2024 13. Prazo final de entregas das atividades avaliativas:

272 e 282 aula (1h30/a) ¢ Plano de Negdcio: 10,0 pontos — Prazo: 04/10/2024

10 de outubro de 2024
14. Feedback sobre os Planos de Negdcios (Parte 1)
292 e 302 aula (1h30/a)

17 de outubro de 2024
15. Feedback sobre os Planos de Negdcios (Parte 2)
292 e 302 aula (1h30/a)

24 de outubro de 2024 16.P3

332 e 342 aula (1h30/a) e Pesquisa “Estudo de Caso Empreendedor”: 10,0 pontos — Data: 25/10/2024

[14) BIBLIOGRAFIA

|14.1) Bibliografia basica ||14.2) Bibliografia complementar
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|14) BIBLIOGRAFIA

DORNELAS, José. Empreendedorismo: transformando ideias em

WOLMACK, P. et al. A maquina que mudou o mundo. negocios.6. ed. Sdo Paulo: Empreende/ Atlas, 2017 267p.

Editora Campus, 1992.

CHER, Rogério. Empreendedorismo na veia: um aprendizado

FERRAZ, J. C.; KUPFER, D.; HAGUENAUER, L. (1995). X X ;
constante.Rio de Janeiro: Elsevier/Sebrae, 2008. 228 p.

Made in Brazil: desafios competitivos para industria. Rio

de Janeiro: Campus. ARAUJO FILHO, Geraldo Ferreira de. Empreendedorismo

FLEURY, A. E FLEURY, M. T. L. Aprendizagem e Inovacio |[Cfiativo: a nova dimensdo da empregabiblidade.Rio de Janeiro:
Organizacional: as experiéncias de Japdo, Coréia e Brasil. |[Ciéncia Moderna, 2007. 558p.

Sdo Paulo: Atlas, 1999. . . . .
JULIANO, Marcio. Empreendedorismo. Londrina: Editora e

Distribuidora Educacional S.A., 2016. 252p.

Elizabeth Yara Carolina Contesini Soares da Silva Rafael Gomes da Silva
Professora Coordenador
Componente Curricular Economia Curso Superior de Bacharelado em Engenharia Elétrica

COORDENAGAO DE CURSO TECNICO DE NiVEL MEDIO EJA DE LOJISTICA
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